
gr représenteet etudier  valeur cette à antecorrespondfonction  la gsoit  2.directeur nt coeifficie

 de D droite la oblique asymptote commeadmet  )(C courbe la laquellepour  m de valeur la Déterminer 4)

 (C) de symétrie de centreun est   quemontrer  (2,3)Soit  b)

 (C) courbe sa construireet  fEtudier  a)

 )2 dans ouveé valeur trla à antecorrespondfonction  la fSoit  )3

)(C à appartient S(4,7)point  le que  telleadétermineron l' mque de valeur seule unequ' existen' ilqu'montrer  2)

scoordonneé les adétermineron Adont  fixepoint un par passent  )(C courbes les  toutesqueMontrer  1)

),I(O, orthonormé repèreun  dans f de tivereprésenta courbe )(Cpar  désigneOn 

*IRm       
2

2)(
)(ffonction  lasoit  I)      

)(C' tracer par t (C) dedéduit  se )(C' quemontrer   g de tivereprésenta courbe la )(C'soit  3)

 adétermineron l' que reélle constante

 uneest  aveck g(x)-f(x)   Dx queg.Montrer  de définition de esemblel' Dsoit et  
2cos

sin
g(x)soit  2)

),I(O, orthonormé repèreun  dans (C) courbe sa construireet  
2cos2x

1
f(x)fonction  la de s variationlesEtudier   

2
3

2

2

1-x
 :D avec D à laireperpendicuest  P m de valeur quellePour  3)

01z-2yx:Q que  telàQ laireperpendicu P   m de valeur quellePour  2)

P à normal un vecteursoit  

3

2

1

V vecteur le laquellepour  m reéldu  valeur une il-t-Existe )1

032)12()1(:Pplan  de famille la considèreon  orthonorme repère ),,I(O,   

)d(O,calculer  4)

àP) O de (distance         P)d(O,Calculer  b)

P de cartésinneéquation  uneTrouver  a)

 Pplan un t déterminen et  D droites les 3)

 de ueparamétriqtion représenta unetrouver 

//D' droite laA par  mèneon  3 abscissed' D droite la depoit  leA Soit  2)

 sécantes ellessont  D'et  1)D

IRh    

2h-3z

3h1y

h2x

:D'    IRk    , 

k-1z

4k2y

2k-1x

: Dsont   uesparamétriq tionsreprésenta lesdont 

D'et  D droites les considèreon  ),I,(O,  orthonormé  repèreun  a raportéétant  E espaceL'   

m

m

m

mm

2

m

2

1
-

2

m

m

m

m






























































































Jla

mx

mxmx
x

x

x

J

z
y

est

mmzymxmKJ

KJ

j

 

 

Indication 

                     liste d'exercices avec indications

Exrecice1

Exercice1

Exercice2

Exercice4



Exercice 1   1)  est un vecteur directeur 

de D’ 

Remarquer que -2x3-1x4≠0 donc D et D’ ne peuvent pas être parallèles  

Supposer qu’elles sont secantes donc résoudre le système    

En déduire alors le résultat 

2)  AєD etA d’abscisse 3 et ∆//D’ donc un vecteur directeur de ∆ est   

On sait que dans D x=3 donc k=-1 alors y=-2 et z=2 d’où A(3 ; -2 ;2)   on a aussi  une 

representation de ∆ est évidente 

3) a)D et ∆ et A peuvent déterminer le plan car on a deux vecteurs directeurs de D et ∆  

     b) P : ax +by +cz+d=0  (a,b;c)≠(0,0,0) un plan B(  d(A;(P))=    d’ou le 

résultat 

4) même raisonnement que3) 

Exercice2 

1)   m=3/8                       2)m=3/2                 3)m=5/9 

 

Eercice4  pour m=1    on a :     pour m=2  on cherche f2(x) et on resoud 

f1(x)=f2(x) la valeur α trouvée de x 

Doit vérifier  fm(x) 
 *
 

Le reste est simple 




